
行车安全辅助系统

建议产品由4S店专业人员安装

使用前请仔细阅读产品使用说明书

行车安全辅助系统

用户手册



非常感谢您使用本田行车安全辅助系统，请在使
用之前仔细阅读该使用说明书并妥善加以保管。
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前言 前言

安全注意事项

前
言

前
言

★警告

行车安全辅助系统不可替代安全驾驶！

 行车安全辅助系统是一种能够在某些潜在危险情况下为驾
驶员提供报警的驾驶辅助产品。它不能取代驾驶员的正常
操作，驾驶员仍必须遵守所有安全驾驶标准惯例并遵守交
通规则和法规。

 行车安全辅助系统使用了先进的视频处理技术，但不能保
证100%准确地探测车辆或行人。此外，道路、天气及其他
情况有可能会降低系统的识别性能。

 驾驶员在使用盲区监测功能时，任何情况下，包括查看中

★注意

 行车安全辅助系统必须由授权的本田纯正用品经销商或指
定人员来安装。

 该行车安全辅助系统只能应用于指定的适配车型。
 该行车安全辅助系统不要在不同的车辆之间转移，必须由

经授权的本田纯正用品经销商或指定人员执行。
 该行车安全辅助系统只能在12V DC电源下工作。
 请不要遮挡倒车摄像机装置。
 除用户手册中说明的用途外，不得将该行车安全辅助系统

用于任何其他目的。

安全注意事项

 驾驶员在使用盲区监测功能时，任何情况下，包括查看中
控显示屏画面时，也要注意查看道路情况。

 在倒车过程中，驾驶者请勿切换倒车摄像头视图模式。驾
驶者操作时，请务必先将车辆停靠在安全地点。

 请勿分解、改造本装置，否则可能会引发事故及火灾、触
电。

 本田汽车用品有限公司保留随时终止或修改规格、设计的
权利。用户可以前往授权的本田纯正用品经销商了解相关
的更新信息。

用于任何其他目的。
 出问题时，请立即停止使用并联系产品经销商，否则可能

导致人身伤害或产品损坏。
 本系统的摄像头是专用产品，摄像头必须使用该车辆的原

厂件，请勿将其连接到其他摄像系统。
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电源开启及关闭方法

前
言

当车辆发动机启动后，本机的电源自动接通，行车安全辅助
系统启动。

拔出钥匙后，行车安全辅助系统的电源自动切断，系统关闭。

使
用
说
明

■MOD系统操作

移动物体检测（MOD）系统可在驾驶出车库、驶入停车位以
及其在其他类似场合中通知驾驶员移动的物体。
MOD系统使用倒车摄像头的图像视频，通过图像处理技术来
检测移动的物体。

 当摄像头图像显示，当换挡杆处于“R”档位置且使用的
视图模式是广角视图时，MOD系统工作。

 当换挡杆处于“P”档、“N”档或“D”档位置时，MOD系
统不工作。

 当换挡杆处于“R”档位置且速度低于约8km/h时，MOD系

移动物体检测（MOD）功能
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■MOD系统的检测目标

 MOD系统可检测到以下类型目标：机动车、自行车、行人。
 MOD系统的报警条件：

 本车静止时，只针对检测区域的行人进行报警，并发
出“滴滴”声，行人周围标记出检测框。

 本车倒车时，对检测区域内出现的机动车、自行车和
行人都进行报警，并发出“滴滴”声。

 对检测区域外的行人，系统只对行人标出检测框。

 当换挡杆处于“R”档位置且速度低于约8km/h时，MOD系
统检测后视图中的移动物体。如果行李箱打开，MOD系统
将不工作。

注意：
只有当摄像头工作于广角视图模式时，MOD系统才会启用。
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移动物体检测（MOD）功能

使
用
说
明

移动物体检测（MOD）功能

使
用
说
明

自车
其他车辆 行人

静止 移动 静止 移动

静止 × √ √ √

移动 √ √ √ √

 系统在检测区域两侧检测出目标时，画面上在响应的
位置标记出箭头，作为提醒。

×：表示不报警，没有“滴滴”声。

①行人检测功能，检测到行人叠加检测框。
②两侧检测到行人或车辆，出现双箭头提示图标
检测报警范围覆盖从车辆后保险杠后面约3米以及两侧
约2米的区域。
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■MOD系统显示区域

×：表示不报警，没有“滴滴”声。
√：表示报警，发出“滴滴”声。

①

②
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盲区监测系统（BSD）功能

使
用
说
明

盲区监测系统是一套车道变换辅助系统，用来协助驾驶员避
免与侧面盲区内的行驶车辆发生碰撞。

■BSD系统操作

 BSD系统在车速超过约30km/h时工作。
 BSD系统可检测到相邻车道处于盲区的车辆。
 车辆处于前进挡时，如果在某一侧盲区内探测到行驶车

辆，且转向信号也在同侧被激活，则中控屏上出现盲区
视频画面且系统发出蜂鸣警报。

 当换挡杆处于“D”档之外的位置，BSD系统不工作。

盲区监测系统（BSD）功能

■检测区域
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 当换挡杆处于“D”档之外的位置，BSD系统不工作。
 其他车辆从后面接近本车时，BSD系统发挥作用。
 当您要超过某一车辆，BSD系统不启用。

 当出现如下特定物体时，BSD系统无法检测：
 行人、自行车、动物。
 某些小型车辆，如摩托车和长度很短的车辆。
 迎面而来的车辆。

 摄像头检测区域根据标准车道宽度而设计。当行驶于较
宽的车道时，摄像头可能无法检测到相邻车道的车辆。
当行驶于窄车道时，摄像头可能会检测到行驶于两条车
道以外的车辆。

★注意事项
当其他车辆处于图示检测区域时，摄像头BSD系统可检测到
两侧的车辆。
检测区域从您车辆的车外后视镜开始并覆盖到后保险杠后面
约6米以及两侧约3米的区域。
出现以下情况时，盲区监测系统可能无法工作：
 您的车和超过的车之间的速度差大于54km/h。
 摄像头未监测到接近的或超过本车的车辆。
车辆位于除“D”档之外的其他档位时，系统无法操作。
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盲区监测系统（BSD）功能
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■盲点显示画面

装置的保养

行车安全辅助系统的后视摄像头装置位于车辆后方牌照上方。
系统的正常工作并保持系统正常运行，必须遵循以下几点：
 保持摄像头镜头清洁，如果镜头被污渍或湿气遮盖，请

使用潮湿的软布清洁镜头并出去脏污。
 请勿安装会反光的牌照附件。
 请勿敲击或损坏摄像头周围的区域。
 洗车时，避免损坏摄像头。

■后视摄像头的保养

10 11

行驶途中，当开启转向灯，中控屏上显示倒车摄像头画面，
若开启转向灯的同侧盲区内存在车辆，画面的该侧会出现提
示箭头符并伴随着发出“滴滴”报警声。
★注意：
以上是针对配备有智能屏互联系统的车型，配备彩屏音响系
统的车型将不显示画面，只有声音提示。

若原车装备有LWC盲点显示系统，中控显示屏上显示画面
的内容不同，具体如下：
 开启右转向灯时，中控屏上不显示倒车摄像头画面，

只发出“滴滴”报警声。
 开启左转向灯时，中控屏上显示倒车摄像头画面，并

发出“滴滴”报警声。

■与LWC盲点摄像头系统的同装性
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盲区监测系统（BSD）注意事项

出现以下情况时，盲区监测系统可能受到不利影响：
 在交叉口转弯时。
 监测到物体（灌木丛、树木、栏杆、墙壁等）。
 在弯曲道路上行驶。
 有车辆从较远车道向附近车道移动。
 相邻车道的车辆是拖车等车身高、长轴距的车辆时，会出

现无法检测的情况。
 尾门进行了不正确维修或变形。
 倒车摄像头的安装角度发生了变化。

★注意事项

移动物体检测（MOD）注意事项

★注意事项

 MOD系统的性能可能会受到环境条件和周围物体的限制，
如：
 目标和其所处的背景之前的对比度较低。
 摄像头图像中出现诸如汽车前大灯或太阳强光照射的

情况。
 摄像头镜头上有水珠、泥垢、积雪等覆盖物。

 由于车辆后方移动物体的速度、方向或所处的位置因素，
MOD系统可能无法正常工作。

 如果车上的倒车摄像头受到损坏，或者摄像头安装位置
有变动，系统的感应区域可能会改变，并导致MOD系统无
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 天气恶劣（下雨、下雪或起雾）。
 在颠簸道路上行驶。
 短转弯时，车辆稍微倾斜。
 摄像头在下列情况下可能不起作用：

 当强光照射摄像头装置时，例如日出或日落时强光直
射在车辆后方。

 当环境亮度突然变化时，例如当车辆进入或驶出隧道
或穿过桥底时。

 噪音过大将干扰蜂鸣器鸣响，例如音响音量较大，打开车
窗，可能导致无法听到报警声。

有变动，系统的感应区域可能会改变，并导致MOD系统无
法正确的检测出目标。

 噪音会干扰蜂鸣器鸣叫，可能导致无法听清楚蜂鸣声音。
 行车安全辅助系统并不能完全代替驾驶员倒车，请勿根

据MOD系统的报警作为唯一的判断来驾驶车辆。
 如果行李箱打开，MOD系统将无法正常工作。



参考事项

本产品为专车专用系统，请专业人员进行安装和调试，本
产品的安装需要专业技术和经验，为了安全，请您联系本
田授权的经销商进行安装。

 本产品必须使用本田原厂摄像头，请勿连接其他摄像头。
 本产品的线束是专车专用的，确保安装了正确的线束。
 请和本田经销商确认，本产品在安装时已针对您的车型进

行适配。
 请勿通过剥开本产品的线缆绝缘层向其他设备供电，否则

有可能超过线缆的额定负载而导致火灾或触电。
 保持良好的驾驶习惯，请勿仅仅根据行车辅助系统的警示

信号作为驾驶的唯一判断信号。

参
考
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使用时的注意事项
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使用时的注意事项

参考事项

在某些情况下，行车安全系统的性能下降或者误检可能会被
误判为故障,因此请首先按照下表,进行确认。
如果进行处理后,仍无法排除问题,请到本田特约店处进行检
测。

现象 可能原因 处理方法

系统启动，后视画面
有遮挡

后视摄像头上可能有
污渍或遮挡物

用潮湿的软布将镜头
清洁干净

启动后，档位处于R
档位置，后视画面正
常显示，但没有MOD
功能

摄像头视图模式处于
标准视图或俯视视图

通过中控屏将摄像头
视图模式调成广角视
图查看是否正常

请确认您的车辆是否
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档位处于D档时，打
右转向灯无画面

车辆若装备有LWC系
统，则正常；
车辆若没有装备LWC
系统，可能系统设置
问题

请确认您的车辆是否
有装配LWC系统，若
装配有该系统，这种
情况是正常的；若车
辆没有装配该系统，
请联系本田特约店设
置参数

下雨时检测报警性能
下降或者产生误报

雨水覆盖在后视摄像
头镜头表面，造成系
统获取的图像质量差

下雨结束后，确保镜
头是清洁的，查看检
测性能是否正常

夜晚时检测报警性能
可能会下降

在部分恶劣场景下，
受到低照度环境或其
他灯光干扰，倒车摄
像头无法检测到物体

在光照条件较好的区
域或白天，系统性能
恢复。


